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Sensor Ultrasonico HC-
SR04

O Sensor Ultrasonico HC-SR04 ¢ aplicado
com mais frequéncia em projetos de
robotica, principalmente em chassis
roboticos, robos ou carrinhos. O sensor é
capaz de medir com precisao (3mm de
margem de erro) distancias de 2cm até
4dm.




— Especificacdes e
caracteristicas:

— Tensao de operacao: 5VDC

— Corrente de operacao: 15mA

— Faixa de deteccao (angulo): £+15¢
— Alcance: 2cm a4m

— Margem de erro: £3mm




funcionamento

O funcionamento do HC-SR04 se baseia no
envio de sinais ultrassonicos pelo sensor,
gue aguarda o retorno (echo) do sinal, e com
base no tempo entre envio e retorno, calcula
a distancia entre o sensor e o objeto
detectado.

10 us pulse

us / 58 = distance (cm)



Distancia

Primeiramente é enviado um pulso de 10us,
indicando o inicio da transmissao de dados.
Depois disso, sao enviado 8 pulsos de 40 KHz e o
sensor entao aguarda o retorno (em nivel
alto/high), para determinar a distancia entre o
sensor e o objeto, utilizando a equacao

Disténcia = (Tempo echo em nivel alto *
velocidade do som) /2



Funcionamento

Sinal retorno (Echo)

Sinal enviado (Trigger)



HC-SRO4

void setup() é
#define TRIG 2
#define ECHO 4
Serial.begin 96@0%
pinMode (TRIG, OUTPUT)
glnMode ECHO, INPUT)
erial prlntin( Funcionando” )
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int calcularDistancia( &
d1 1talWr1te§TRIG LOW)

§1tSIWP1te TRéG(lgIGH
ayMicroseconds
igitalWrite(TRIG, LI L LD

tempo = pulseInéECHOiHIGH);
1nt distanciaCm= 0.01723*tempo;
return distanciaCm;
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void loog( l - I i
Serial.printf("%icm\n",distancia()); = E°
delay(l@@@), 3
}




TCRT5000 vs KY-033 (detecta linha,
variacao de luminosidade)

KY-033 n&o possui saida analdgica
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/ ° ° / ° ° °
Cddigo fonte leitura analdgica/Digital
#include <Arduino.h>
#define PINO _DIGITAL 4
#define PINO _ANALOGICO 2
void setup(){

Serial.begin(9600);
pinMode (PINO DIGITAL ,INPUT);
pinMode (PINO ANALOGICO, INPUT);

}

void loop(){
int dadoAnalogico = analogRead(PINO _ANALOGICO);
int dadoDigital digitalRead(PINO DIGITAL);
Serial.printf("Leitura Digital:%i \n",dadoDigital);
Serial.printf("Leitura Analogica:%i \n",dadoAnalogico);
delay(1000);



IDE de desenvolvimento

Visual studio code

Extensao: platformio




Instalar extensao

Procure a extensao do PlatformlO IDE

) File Edit Selection View Go
EXTENSIO.. W O

platformio

PlatformlO IDE 251

PlatformlO P 2.602.732 % % X X %X (2592)
Professional development environment for Embedded, 10T, Arduino, CMSIS, ESP-ID...
— D TIK K5 - Disable Vv  Uninstall v {3}

This extension is enabled globally.
Jun Han

B:I? _":1 Auto Buil 2 L Details Feature Contributions Changelog Dependencies Runtime Status

Ma ware Install

Aceinna DK K5 PlatformlO IDE for VSCode

. - - Programmin
Aceinn: gation >tu... ° ’

Categories

= A Languages
PlatformlO Install is a professional collaborative platform for embedded developme

Linters ' Debuggers



Barra de atalhos do platformio

Click em platformlO: home

Experimente a nova platafory

PS C:\Users\helio\Documents
PlatformlO: Home \Users\ o\ umer

200 ® v > @ A © @1 Default (AULA_ESP32)




Crie um novo projeto

=

{a} Welcome to

Quick Access

Projects




Project Wizard

Name:

Defina um nome

Escolha a placa Espressif ESP32 Dev
Module

Escolha o framework do arduino
Framework:

Location: &




main;.cpp

EXPLORER C* main.cpp C* main.cpp NomeProjeto2 = src @

UNTITLED (WORKSPACE) > src > € main.cpp > & loop()
> java include <Arduino.h>
> AULA _ESP32
v NomeProjeto2
> .pio
> .vscode
v include
> lib
v/ src
main.cpp
> test
.gitignore

& platformio.ini




Compilar e gravar o programa

Build: Compila o projeto
Upload: compila e faz upload do programa para o esp32

Obs. Algumas placas necessitam que vocé pressione o botao de boot para fazer o upload

':;:- TIRACH IMIE

1 PlatformiO: Build ——

®oho & v > @ A ¢ [

» OUTLINE
Tlhﬂf! IKIC
1 jay PlatformliO: Upload —_—

®oAo & v => @ A © [
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